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Обозначение Н аим енование Стр.

Титульный лист 1
Содержание г

5А 01 - 64.0.ПЗ Пояснительная записка 3 -5
5.401 - 81.0.10ГЧ Тележки моторные троллейные

Иркутского заЪода тяжелого
машиностроения.
Габаритный чертеж 6,7

5.407- 81.0. гоп подвесы пск-ю-го и пкк-ю -го .
Габаритный чертеж 6

5.407- 61.0.30ТБ Таблица Выбора чертежей
т иповой серии 9

5.407- 81.0ЛОВА Ведомость изделий и материи-
лов для изготовления электро-
монтажных конст рукций и
деталей В МЭЗ. 10...Щ

5.407 -81 .0 .50Д Заземление оборудования В канале 13
6.407 -81.0-60А Строительное задание для гибко-

го токоподВода 6 канале к  тележ-
ке грузоподъемностью 5т 14

5.407 -  81.0.70Д Строительное задание для гибко-
го токоподВода 6 канале к  теле*
кам грузоподъемностью <0,2.0 т 15

5.407- 81.0.8ОД Строительное задание для гибкого
токоподВода В канале к  тележке
грузоподъемностью зет 16_

5.407- ею. 904 Строительное задание для гибкого
токоподВода 6 копале к  тележкам
грузоподъемностью 50,63т 17

г

Обозначение Наименование Стр.

5.407- 81.0. юоа Строительное задание для гибкого
токоподВода 6канале к  тележкам
грузоподъемностью ВО, 100,125т 18

5.407 -81.0.110А Упор 19
5.407-81.0.1204 Дистанционное управление тележ-

коми грузоподъемностью 5—32 т.
Схема электрическая принци-
пиальная 20,21

5.407- 81.0.1Э0А Дистанционное управление
тележками грузоподъемностью
5 0 ... 125т- Схема электрическая
принципиальная 22,23

2/69/-0/ j
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I  Исходные данные
Серия 5.407-Bi Вы полнена па осноёапии 

следующих м ат ериалов:
а) рабо чи х черт еж ей  моторных т роллейны х 

т е л е ж е к , р а зр а б о т а н н ы х  И ркут ским  заводом  
т яж елого  м а ш и н о ст р о е н и я  (ИЗТМ);

б) черт еж а ПИО-ЮОЬ „ Тележ ки м от орны е  
т роллейны е. Типы и т ехн иче ска я  характ ерис­
т ика  т е л е ж е к, изгот оВляемы х ИЗТМ *

г. Содержание
z l  Серия содержит  монт ажны е чертежи 

гибкого токопоаВодо к  т ележ кам , материалы 
для проект ирования .черт ежи изделий и состо­
ит из двух ЬыпускоВ *

Выпуск О -м ат ериалы  для проектирования;
Выпуск 4 -  монтажные чертежи и черт ежи 

и зд ел и й •
2.2 Вы пуск О М ат ериалы  для проектирования'' 

содержит мат ериалы  для проект ирования 
(т аблица Выбора черт ежей серии , габаритные 
чертежи т ележек и их типы , Ведомость изде­
лий  и мат ериалов для изгот овления элект ро­
монтажных конст рукции и дет алей В мэъ, 
реком ендац ии по зазем лению  оборудования В 
ка н ал е  и чер т еж и  ст роит ельны х заданий).

23. Выпуск 4 М онт аж ны е черт ежи  . Чертежи 
и зд е л и й " содерж ит  м онт аж ны е черт еж и  ги б -  
кого т окопоаВ одо, необходим ы е для Выполнения

з

работ  В монтажной зо н е , а т акж е черт ежи 
элект ромонт ажны х конструкций ( линеек, 
кронштейноВ ? поводка ,ш косра) для изготовления 
их В промышленных базах элект ромонт ажны х 
организаций (МЭЗ) с прим енением  изделий  
заВодского произ&одстВа.

з. Область применения
3.1 Серия пред н азн ачен а для использования 

при Выполнении проектных работ  и работ  В 
монтажной зоне по уст ройст ву гибкого т око­
подВода В кан ал ах  к  мот орным т ележ кам  
грузоподъемностью от 5т  до 425т , со скорос­
т ями передвижения 2 4  ил и  2 5  м /м и н -

3.2. Гибкие токоподВоды разработ аны  для 
т ел еж ек, не используемы х пост оянно В произ­
водст венном ц и кл е  и работ аю щ их не дли -  
т ельно, передвигающ ихся прямолинейно В 
цехах различны х от раслей промышленности 
В небзрывоопасных и непожароопаснЬгх зонах.

иачдтЬ. Тюрин У_
Нлонтр- гычинин 7(4ГИЛ тычинам рЩ 09Я&
рук.гр. курган Ж е.. 22Ди.

5.4D7- 8Ш.ПЗ
Стадий Лист ХЛистоЪ

Пояснительная
записка

Р \ 1 \ 3 _
УГППКИТЯКПГОМЗЛЕМТРОПРОЕКГ ХАРЬЧДЬ____

г№ /-с* 4
копировал ty/fi Формат ДЗ
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А. Основные положения
4.1 У правление  передвижением т ележки 

предусмот рено с т ележ ки  и дист анционное, 
причем т е л е ж ки , изгот овляемы е заводом, 
пост авляю т ся с аппарат урой управления уст а­
новленной  н а  площ адке упр а вл е ни я  т е л е ж ки .

4.2. У правление  дист анционное осущ ест в­
ляет ся с  пост а, располож енного S м ест е, до­
пускающ ем обзор Всего пут и т ележ ки . Такая 
сист ема уп р а в л е н и я  прим еняет ся в  сл учаях , 
когда маш инист , по тем или ины м причина м , 
не может  находиться но площ адке управления 
т ележ ки.

Вы бор системы управления производит ся 
в конкрет ном  проект е.

4.3. Устройство гибкого токоподводо разрабо­
тано для т ележ ек с длиной канала от 42. до 35м.

Протяженность длины канала ограничена  
до ззм  из условий ст релы  провеса т ро са , а  
для дист анционного управления и из условий  
т ехники безопасности.

Токоподвод Вы полняет ся гибким  кабелем  
К Г, подвеш енны м при помощ и скользящ их под­
весов п с к  на т росе.

4А  При уп р а  вл е ни и  с т ележ ки от клю чение  
двигат еля в  крайних полож ениях т ележ ки  
производит ся конечным Вы клю чат елем т ипа  
КУ-701А, расположенны м на бугеле т ел еж ки . 
Отключающ ие л и н е й ки , Входящие В ком плект  
т ележ ки , располож ены  в начале и  в конце  п у­
ти и крепят ся к  ст ене ка н а л а  дю белями.

4

45. При дист анционном управлении от клю чение  
двигателя в  крайних полож ениях т ележ ки произ­
водит ся двум я конечны ми вы клю чат елям и  ти­
па КУ- 701 А, уст ановленны м и 6 канале на  обоих 
концах пут и на опорных конст рукциях.

Общая для обоих вы кл ю чат ел ей  от клю чаю ­
щая л и нейка  у ст а н а в л и в а е т ся  на буге л е  т е­
леж ки .

4.5. При управлении с т ележ ки необходимо 
снят ь т окосъемники с бугеля т ел е ж ки , уст а­
новит ь поводок и присоединит ь ж илы  питаю­
щего ги б ко го  ка б е л я  к  авт ом ат ическом у  
В ы клю чат елю , уст а н о в л е н н о м у  н а  т ележ ке .

4.7. При дистанционном управлении необхо­
димо выполнить следующие переделки;

а) снять с бугеля тележки токосъемники 
и конечный выключатель ;

б) уст ан ови т ь  на  бугеле  поводок и от клю ­
чаю щ ую  л и не й ку;

в ) на  т ел е ж ке  от соединит ь авт ом ат ический  
вы клю чат ель и р е ве р сивн ы й  пускат ель ;

г) присоединит ь ж илы  пит аю щ его гибкого  
ка б е л я  к  заж им ам  д ви га т е л я .

Для дистанционного управления тележ­
кой применяются ящики управления серии 
ЯУ5400, изготовляемые заводами электро­
промышленности.

5.407- 8Ш.ПЗ 2
21SS/-0/ S
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4.8. Ч ерт еж и ст роит ельны*, задании  , пом е­
щ енны е В м ат ериалах для проект ирования , 
В ы полнены  н а  о с н о в а н и и  черт еж ей се р и и  
х т р  -49уразработаннЬ/х для каналов аз спор­
ного ж елезобет она Х арьковским  Промст рои -  
ниипроект ом  и одобренны х Госст роем СССР 
(письм о n  £/з  -  518 от <8. 42.84r  j  с  уче т о м  
дополнит ельны х данных, у к а за н н ы х  В черт е­
жах ст роит ельны х з а д а н и й

О бозначение че р т е ж а  ст р о и т е л ьн о го  
задания конкрет но  л ка ж д о м у  м онт аж ном у  
черт еж у п р и в е д е н о  6  т а б л и ц е  В ы бора  че р ­
т еж ей  (с м  черт . & Л 07-& 4.0.30ТБ). По э-т ойж е  
т аблице вы бираю т ся нео б ход и м ы е  м о н т а ж ­
ны е черт еж и д л я  В ы п о л н е н и я  гиб кого  т око -  
подвода В зоне м онт аж а.

С Выпуском наст оящ ей серии 5 .407 -84  
аннулирует ся серия 4  4о7- г з1 (шиерр угппки  
Тяж пром электро проект  - А 3 94  и 4А394).

5.4D7- 81ДПЗ
24894-04 8

HonupoBo/i ‘L j/H  Ф о р м а т  /73

ftocn
3



6

Тип
телрхки

Обозначение
сборочного
чертежа
тележки

и з тм

Груза
flrinhPM-

Мощность
электро- Скорость

Общая 
масса 
6 кг, 

не более

Размер, мм
HIC/I U »wv/ uc/*l

ность,
m

аоисателя
призвоь
пВ4оро,квт

передви­
жения

м/мин А 6 6 Г Д £ Ж И К А м н

ТП-1-S ПбМ0~100БСБ 5
2 .2 гм

33 90 Мюо 3500 1900 495 74Ц 1060 2090 690 2160
ТП-1-Ю П61М-Ю0БСБ Ю 4 г ю sMs 600 606 1090

2980
2230 2100

60

Т /М -2 0 /76/5- ЮОЬСБ 20
3.5 М570 5100 М500 2800 540 ВЫ 1555

700

2100 45
ТП-Ц-32 П6П- 1506СБ 32

2 5 ззМ о 5 М5 650 1020 17М0 2800 Моо 2300

тп-v -s o fl6f8 -100ВС5 50
7.5

10967 солл сПпл 3/50 сел 640 1103 1663 8500 з 4о лдхл 9ДЛЛ 50
ТП-Л-65 П619-Ю0ВС6 63 11026

OcJJU Эч/С/У ээи 2гЗОС/ Z3UU

5.407- 31ДШГЧ
ншШ Тюрин__ ■ тележки моторные 

троллейные Иркутского 
■ завода тяжелого 
. машиностроения 

Габаритный чертеж

Стадиях Лист Хлистоб
н.ттр. ТЫчинин р X 1 X г
ГНП тычинам 2 Ч ТШ, УГППКИ

ТЯЖПРОМ ЭЛЕКТРОПРОЕКГ 
ХАРЬКОВ»

РУКСр- Карем оЫ)
щхшвеа шЯ>

2/69/-01 г
Knnrjnn&asi ^ 7/^— . Фсюмат /73
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TUn
тележки

Обозначение
сборочного
чертежа
тележки

ИЗТМ

\
i

 S
g

III6

мощность 
электро­
двигателя 
при 380Б 
nbW/ojKbm

скорость
передви­
жения

м/мин

Общая
КЛПГ* Разм ер, мм
Ml/LLU

в к г , 
не более А Б Ь Г

ТП-Ш -80 П620-100ВСБ во 2 5 19990 7700 6500 2300 5050
тп-ш-юо п т -ю оьсБ loo И 3 5 г с М о

8200 7000 2800 5550
ТП-Ш-125 пбгг-юовсБ iго 20606

5.AD7- 8Ш.ШГЧ ~ Лит 

2
2 /3 9 /-0 / 3
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Подвес скользящего крепления ПСК-Ю-20

i

е

Подвес концевого крепления ПКК-Ю-20

Нач.отд- Тюрин 7 jT~}н.кантр. тычинин J pJ
ГИП тычинин f m от ,

Ракгр- кчреан ‘te r
ин*- вреслаВеи ШК1 '

5.4D7- 8<Я20ГЧ
Подвесы пск-ю-го 

U ПКК-Ю-20. 
1абаритнЬп2 черте*

Стадиях лист I листов
ft I I 1

У Г П П К И
ТЯШРОМЗЛЕНТРОПРаЕК!

ХАРЬКОВ
2 /З М -О / 3

КопиооВал Формат ЛЗ
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Эскиз
Система
управления
т ележкой

[рузоподъем- О б о зн а ч е н и е  чер т еж а
ноипЬ тележ­

ки ,т монт ажного строительного задания

5 5 4 0 7 -8 /./. ЮМЧ 5.407- 0  / .0.60Д

ю.го 5.407-81 120МЧ 5 .4 07 -8 / .0.70Д

32 5407-81 J.30M 4 5 4 07 - 81 .0.604

50,63 s.Am -6 1 .1.4омч 5.407-в ! .0304

80 5 4 0 7 -8 1  .1.50МЧ 5 .4 07 -6 / .0.1004

ЛЮ,« 5 5.407-6 / J.60M 4 5.407-81 .0.100 А

5 5 .4 07 -6 / .1.70МЧ 5.407- S1 .0.60А

ю,го S A cn-ei Л80МЧ 5.407-81 .0.704

32 5.407-81 . 1.90МЧ 5.407-81 .0 .804

50,63 S A tn -e i .иоом ч 5.4о7- 81 .0.904

80 5.407-81 .1.И0МЧ 5.407-81 .0.100А

100,185 s.4cn -e i .и го м ч 5.407- 8 1 .0.1004

Т е л е ж ка

С тележки

Дист ан­
ционное

Мачлтд. Тюрин
Н.контр. ТЫчинин й лГИП тычинам Л ж ) ,

/
Рук.гр. Кчргдн vtc— о<(Ш

5.407- 81.П.31ТГБ
таблица 

Выбора чертежей 
типоВой серии

Cmo^eytucm |Листов

вгппки
ТЯЖПРамЭЛЕКТРППРПЕКТ 

ХАРЬКОВ
2f891-0i /о

Копировал Формат ЛЗ
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Наименование и т ехническая  
характ ерист ика изделия, материал 

Изделия ЗОвО&Об ГЭМи УГдМ

тип,
м ар ка

Ед.
изм.

КОЛ(J46CI

01

7?вО Г

ог

ю обо 

03

значь

04

еникН

оь

9.407-

Об

-81J.
W6~~

07

поря

Об

OKOOt

09

if О HOI

Ю

чер l 

и

г испс 

12

iSlrter

13

гс/е

14 1S

А нкер  ТУЗ6 УССР342-76Е Ш 500У З mm 2 г г г 2 г 2 г г 2 2 2 2 2 2 г

Зажим ТУ36 -1 4 4 5 -6 2 К29633 utm г г г г 2 2 2 2 г 2 2 2 2 2 г 2

Му(рта натяжная T436-1445-BZ К604УЗ mm t < 1 1 / { 1 1 1 i 1 1 i 1 1 1

Подвес ТУЗБ УССР 612-75 ПСК10-20У1 mm в и 13 16 16 21 2 4 26 7 10 12 15 17 20 23 2 5

ПоЗВес тузб ус с р  612-75 п ш о -гт н mm 1 1 1 1 1 1 < 1 1 { 1 1 1 1 / 1

М ат ериалы

Лпгт 6-ПН-О 6,0 ГОСТ19903-7* к г 0,26 0,26 0.26 0,26 0.26 0,26 0,26 0,26 0,26 0,28 0,28 0,28 0,26 0,26 0,26 0.28
СтЗГпс ГОСТ 14637- 79

Катанка ?  ™ Г г590: 7 \  ' кг 5,1 5,2 7,4 8,6 9.6 10,9 12.1 13,2 5,1 6,2 7,4 ЬЬ 9,6 10,9 12,1 15,г
u стЗКп го с т1 4 0 6 6 -7 9

Knu„ В 8 ГОСТ2590-71 кг О.ОТ 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07
^  Cm 3 Гпс ГОСТ535- 79

поноса Б-2 4 *3 0  ГОСТ 103-76 кг 0,41 0,41 0,41 0,41 0,41 0,41 0,41 0,41 0,41 0,41 0,41 0,41 0,41 0,41 0,41 0,41
СтЗГпс Г0СТ535-7Э

Швеллер кг 8,18 6.16 6,16 6,16 6.16 6,16 6,1В 0,16 8,16 6,16 6,16 6,16 6,16 6,16 6,16 в,18
Сл?3 /0 с7̂5«зЬ* T9

_____ 10 ГОСТ6 2 4 0 - 72шОб /̂ГСР « rMjh ГА1#«ТС2 С Г7 кг 0,67 0,67 0,67 0,67 0,67 0,67 0,67 0,67 0,87 0,87 0,87 а. 87 0,87 0,87 0,87 0,67^  СтЗГпс ГОСТ5 3 5 -7 9
Труба л е гкая 2 5 *2 6  гост згвг- 7 5 м/к г ^%АЬ

ПО,
%Аз % s % в

02/ '  
/bfi$ *% 3 °%АЗ % 3

02/
701Л *% 3 °%1& % 3 % 3 Щ й % 3 %Чугун СЧ12-28 Г0СТ1412-79 к г & ? 2.7 2.7 2,7 2,7 2.7 2,7 2,7

-хигД
2,7 2,7 2.7 2,7 2,7

-/ЧТО
2,7 2,7

/ д -S
2,7в о й л о к  Aucm S гостбзов~~71 кг 0.04 0 0 4 0,04 0Ю4 0р4 0,04 004 004 0,04 0,04 0,04 о.о4 0Р4 0,04 024 0,04fcCjGcstb ГОСТ/3  ^57* 77

кг& & ч т . м /3 16 19 гг 25 26 31 3 4КабелЬ ГОСТ 13497-77 КГЗ*6+1*4 м 15 16 21 24 27 30 33 36

Нач.отд.
Н.контр.
Щ И

TWDUH
тычинин
тычинин ЮЛЬ

5йП7- SI.0.4DBA
Ьедомость изделии и  \ 
материалов йляазготоВА 

\ления электромонтажных 
конструкщ

ТГПП'Л ЪРИшй

\ии и деталей 
М 3 _________

_  УГППКИ 
ТЯ)НПР0МЗЛЕНТРППРПЕ«Т

ХЛРЬНРЬ____
Ш Э /-0 / / /



Наименование и техническая 
характеристика изделия, материал

Тип,
марка

Ед.изм.
Количество по обозначению 5.407-в<. щоряакооыа номер и исполнение

U5Q
— 01 ог 03 04 05 06

Изделия заводов гэми Угзм
Анкер тазе уссрз4г- 7бе А0К50ОУЗ turn г 2 2 2 2 2 2
Зажим ТУ56-1445-62 К296УЗ turn 2 г 2 г 2 2 2

Муфта натяжная ту36-1445-82 К604УЗ u/m 1 1 1 i 1 1 1
Подвес ТУ36 УССР612-75 пскю-гаи mm 7 10 12 15 17 20 23

Подвес 7У36 УССР612.-75 ПККЮ-20У1 шт 1 1 { 1 1 1 1

материалы

_6-ПН-О 5,0 ЮСТ19903- 74 K2 0,2В 0,28 0,28 0.28 0,28 0,28 0,28
СтЪТЬс Г0СТ1463П- 79

Катанка 8 Г0СТ2590-7/ KB 6,2 7,4 6,6 9,6 10,9 12,1 13,2
Катанка Ст5Нп Г0ст14085-79

вв ГОСТ25 9 0-7 1 к г 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07 0,07
w  Cm 3 Гпс Г0СТ335- 79

полоса Б' 2 4x30 госгЮ з-76 кг 0,41 0,41 0.41 0,41 0,41 0,41 0.41
1Ю СтЪГНс Г0СТ535-79

HltevtCD е  ГОСТ6 2 4 0 -7 г кг 6,16 6,18 6,18 8,18 8,18 в. 18 8 ,1в
Ш&илер cm3 Пю тст5зе-79

ШВСЛЛСП Ю Г0СГ824О-72 кг 0,87 0,67 а 87 0,67 0,87 0.67 0,67
швеллер СтЪГпс гост535-79
Труба легкая 25x2,8 гостз2бг-75 7кг °>z/0,43 °>Щ4Ъ 0.2/0.43 °-г/о ,43 а-г1о,43 °>z/o,48 ° 'гМ 4 3
Чугун C41Z-Z8 Г0СТ1412-79 кг г,7 2.7 2,7 2,7 2,7 2,7 2,7
Войлок лист б т сгбзоъ-71 кг о р 4 0,0 4 о,о4 0,04 о,о4 0 ,0 4 о,о4
Кабель гост1з497-77 Кгзуб+1х4 м 17 го 23 26 2 9 32 3 S

5.4D7- S<.Q4DBA
' 2/SS/-0/

Копира Вол

/2
Формат Ax

Лит
г
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Наименование и т ехническая  

характеристика изделия, мат ериал
Тип , 

м ар ка
Ед.

U3M.
количество по обозначению 5.401-84 Л. порядковый номер и исполнение

790 200 гго гзо 950
— 01 — 01 — — —

Электрооборудование

Блок зажимов ТУ16-526.106-75 БЗШ9-
язытьооцг шт \

6/ 10Кзаж ииов ТУ,6-526.106-75 БЗН19-
Z93№8*0092 шт 1

Выключатель ТУ 16-526J059-75 КУ701АУ2 шт 1 /

и зд ел и я  заводов гэ н  иУТзм

Ввод гибкий ТУ36- 1684-81 К1085УЗ шт \ { 1 1
Пат рубок ту3 6 - 1447- 61 У477У З шт / 1
ЯЩиК Прот яжной ТУ36-2057- Ы К654У2 шт 1 1

М ат ер и ал ы

Л arm  Б~ПН'°  5>° ТОСТ19903-74 к г 0.31 0,31 0.09 0,09
лист г-@-е> Стзгпс гост ю52з-70

*  в-ПН-0 6.0 Г0СП99ОЗ-74 кг 1,1 1.1
/IUCm Cm3 Гпс Г0СГ14637-79

ио„ л„ „  650x50*5 Г0СТ8509-72 кг 2.9Z 3,62 3,94 1.71 2 ,26
Уголок СтЪГпс ГОСТ5 3 5 -7 9

Швеллер 5  Г0С Т8240-7Z кг 1,25
^  СтЗГпс ГО С Т535-79

5AQ7- 8Ш.40ВА Лит

21894-01 / j

Копировал ̂ 7 ^ 7  Формат ДЪ
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4. Размеры для справок.
в. Все соединения и присоединения заземляющих про­

водников Выполнить при помощи сварки.
з. Уголок, обрамляющий щель,использовать ка к м а ­

гистраль заземления канала.
А. все стальные конструкции присоединить к  магист­

рали  заземления.
5. Путевые рельсы  соединить между собой перемыч­

ками по обоим концам  пути и присоединить к  цеховой 
магистрали зазем ления , а  ст ыки рельсов надежно 
соединить [св а р ко й , приваркой перем ы чек)для образова­
ния непрерывной элект рической цепи.

6. Перемычки, соединяющие магистраль заземления 
с пут евыми рельсам и, Выполнить по т орцам канала.

7. к  магист рали зазем ления присоединить оба 
конца т роса с помощью гибких перемычек.

Расход полосы, м
6-2 3*25ГОСПаЗ-7652 4*40Г0СТШ5-7б
СтЪГПс Г0СТ535Т9ОпЪГпсГОСГ535-79

8 3,6

щшв.
Н. контр
пт
инж-

Тюрин
Тычиниц
ТЬминин
Курган
бреславвц

м . от -
Wk

SAD7- ВШБОД
Заземление 

оборудования 
в канале

Стадия]Лист Ушстоб

Угппни
ТЯЖПРПМЗЛЕКТРаПРОЕКТ ХАРЬКОВ

2/SS/-0/ /4
Knnr/nnRrt* Фпгкмпт ДЪ
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План покрытия канала

Й

Обозначение
Длина 
канала 
L, м

Длина
рельса
% .м

КоллоткоВ Кол.плит кол балок КОЛ. 
щитов 
U i-i

П
№ -0 АП П-4 П -4 БМ-1 6М-2 Бм-га

5.407-81.60Д 42 9,46 4 3 2 5 5 3 3 8 4
-04 15 12.96 1 4 3 6 7 4 4 И 5
-0 2 46 15,46 1 5 4 7 9 5 5 14 6
-0 3 24 1в,46 1 6 5 в 41 6 6 17 7
-04 24 21.46 4 7 6 9 /3 7 7 20 8
-05 27 24.46 1 8 7 40 45 6 в гъ 9
-06 30 27.46 4 9 6 44 17 9 9 26 Ю
-Q7 33 3 0.46 4 10 9 12 19 40 10 29 11

I*Размеры для спраЪок.
2. Строительную часть Выполнить по чертежам 

серии ХТРН9 разработанной Харьковским инсти­
тутом Промстройниипроект с учетом донного 
чертежа.

3. Ц ирра задается технологами В зависимости 
от несущей способности лотка (от б до 25  тс /м 2, 
смотри чертеж лтР1-/9-о-02, лист 4).

4-Трубу электропроводки Ввести в капал  
через замковую щель между лотками по проекту.

5. При отсутствии возможности применить 
лотки из сборного железобетона допускается 
выполнить канал  из монолита.

5 .  4 0 7 -  8 1 . П . Б 0 Д
Строительное задание 1 а

Начатв. Тюрин для гибкого токоподвода 1 1 4
Нконтр- тычинин ш В канале к  т ележке у г п п к и
ГИП тычинин ЩГ/ грузоподъемностью 5т ТЯОТОМЭЛЕКТРОПР ОЕКТ

РУкер. курган Ш — 09.96: ХАРЬКОВ
2/SS/-0/ /S

Формат Л З
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План покрытия канала

л-1 вм-г 6М-1

Г
Плита П-бД

— — 1— \ i  Л ~
- i q i i  - n - q i - д - l- l -111 -1 -И- l  - I t  1 -

. 3000¥
i----------- ;-----1------ 7— /

/7-4 /  m -i /д м -га /ПхЗООО- L

См.п.З
Разрез / - /

т*
Л лит о П-6

зоо Г0СТ52б4-в0-Т1- ь ю

Упор
5.4(Т7-8< 

Рельс
о. ио

См.п.З
,1560

300 , flb -o
L i

/IШ , poo

k , T ^  Г Т !  ~  i i s H 5 /  i  & 7 ,

3000*
П х3000-1?

Обозначение
Длина 
канала 
L, м

длина 
рельса 
Li, м

Кол.лоткпВ Кол. плит Кол. балок Кол.
щитов п

/10-0 АП П-1 /7-4 БМ-1 6М-2 6М-20 (Ц-1
5 .4 0 7 -8 1 .7 0Д 12 855 4 3 2 5 5 3 3 в 4

- 01 15 12.36 4 4 3 6 7 4 4 11 5
-02 IB /5,36 / 5 4 7 9 5 5 44 6
- 05 2i 16,36 4 6 S 8 И б* 6 17 7
- 0 4 24 21.36 / 7 6 9 15 7 7 20 8
-OS 27 2436 / 8 7 40 15 8 8 25 9
-0 6 30 27.36 4 9 8 К 17 9 в 26 40
-07 33 30,36 4 10 9 \г 19 10 Ю 29 14

/.* Размеры  для справок.
2. Строительную часть Выполнить по черте­

ж ам  серии ХТР4-/9, разработанной Харьковским  
институтом Промстроиниипроект с учетом  
данного черт ежа

3. Циф ра задает ся т ехнологами 6  за в и си ­
мост и от несущ ей способност и лот ка (от 5  
до 25  г с /м 2 см. черт еж ХТР1-49-0-02, лист 2 ).

4. Трубу электропроводки ВВести В кан ал  
через замковую щель между лот ками по 
проекту.

5. При отсутствии Возможности применить 
лот ки из сборного железобетона допускается 
Выполнить канал  из монолита.

Нрчлтд. Норин
Натр. ТЫчинин fj Л
ГНП

Рукер.
ТЫчинин
Курган

оШ( 
09М>}

5.407- 8Ш.70Д
Строительное задание 
для гибкого токоподВода 
В канале к  т ележкам  
грузоподъемностью 10,20т

стадиях лист

УГППКИ 
тянпрамзлЕКТрапроЕкг

ХАРЬКОВ
27394-0/ /к

Копировал Фоьмат Л5
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План покрытия канола

П-1 БМ-2 БМ-1 3  00 Г 0С Т 5264 - 80- Т 1- Ы 0

Упор
5А 01-Ы .0. НО 

Рельс

1 у !

т
Г ~ 7

3000*
ПК3000= L *

I  *Размеры для справок.
2. Строительную часть Выполнить по чертежам 

серии Х7Р1-/9 разработаннойЛарькоВским инсти­
тутом Промстройниипроект с учетом данного 
чертежа.

3 . Цисрра задается технологами 6  зависимости 
от несущей способности лотка (от 5  до 25 т с /м г, 
смотри чертеж ХТР1-19-0-02 .лист2).

О б означение
4лина  
канала 

L , м

Длина
рельса
U .M

Кол. латков Кол. плит Кол. балок Кол.
цитоо

Щ-1
П

АО-О АО П-1 /7-4 ЗМ-1 ЬМ-2 вм2а
5.407—8/.0.80Д 12 Я38 1 3 г 5 5 3 3 В 4

-01 15 12.3В 1 4 3 6 7 4 4 11 5
-0 2 18 15,38 1 5 4 7 9 5 5 14 6
-0 3 21 16.36 1 6 5 8 и 6 6 17 7
-0 4 24 2138 1 7 6 9 13 7 7 20 8
-0 5 27 24.38 1 В 7 10 15 8 8 23 9
-0 6 30 27.3В 1 9 8 и 17 9 9 26 10
-0 7 33 30,38 1 10 9 12 19 Ю 10 29 11

4. Трубу электропроВодки ВВести В канал через 
замковую щель между лотками по проекту.

Б.При отсутствии Возможности применить 
лотки из сборного железобетона допускается 
Выполнить канал из монолита.

Начтд. Тюрин
Нконтр- ТЪнипин U  Л
ju n
Рукер.

ТЫчипин
Курган ■ &1

от
09Ыг

5.4D7- 81.Р.8ЦД.
Стадия I лист

гибкого токоп 
В канале к  тележке 

грузоподъемностью 32т
УГППКМ  

ТЯЖПРОМЛЛЕКТРОПРОЕКТ 
ХАРЬКОВ

21891-01 17

К о п и р о в а л ______ Формат 4 3
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План покрытия канала

Ih L . 6М-2 БМ-4

г ^ т — 1— Х / Х  '

К

— - - l l - d L - l — I— II-5

3000*
пхзооо*  L* /7-4 /  Ш.-1 /  ьп-га! Плита П-6

См.пЗ

ei зо о \ t АСУ-0 Аш ?00

•1*1
,  /- .............. / ___ „  /  7 ^ Г  Я v - :

|
/ -■ .. ^ /  ■■

г
-------- 7------- \  к У  .

3 ООО*
пхзооо=L *

5 оо

... V..

Г0СТ526А- 80- 71- А /О

Упор
5.407-81.0. НО

Рельс

Обозначение
Длина
канала

L .m

Длина
рельса

L i.M

Коп.лотков Нол.плит Кол. балок КОЛ
щутоб
Щ-1

п
АО-О А О П-1 /7 -4 6М-/ вм-г 8П2а

6 .4 0 7 -в! .0.904 12 в,77 1 5 г б 4 г 2 6 4
-01 15 11,17 1 4 3 7 6 3 3 9 5
-0 2 id /4,77 1 5 4 в 8 4 4 12 6
-0 3 21 /7,77 1 6 5 9 10 5 5 15 7
-0 4 24 гол 1 7 6 10 12 б 6 18 8
-0 5 27 23,17 1 8 7 11 44 7 7 21 9
-Об 30 26,77 1 9 8 (2 16 8 8 24 10
-0 1 33 29X1 1 Ю в 43 18 9 9 27 11

1*Размеры для справок.
2. Строительную часть Выполнить по чертежам 

серии ХТР1-19 разработанной Харьковским инсти­
тутом Промстройниипроект с учет ом данного 
чертежа.

5. Цисрра задается технологами В зависимости 
от несущ ей способности лот ка (от Здо 25  т с/м г , 
см от ри черт еж ХТР1-19-0-02, лист i {

А  Трубу элект ропроводки ввест и о канол  
через зам коВ ую  щель м еж ду лот ками по  
проект у.

5. При отсутствии Возможност и применит ь 
лот ки из сборного железобетона допускает ся 
Выполнить канал  из монолит а.

Нач.отд. Тюрин _
Цконтр. TbNUtlUH 4 f t
ГИЛ ' Тычимин 2 S L ЩЫ

Рук. ер. Курган М.%1

5.407- 8Ш.9РД
Строительное задание 

для гибкого токоподбода 
6  канале к  тележкам  
грузоподъемностью50,65т

стадия I Лист \ Листов
J -

УГП П К И  
ТЯЖП РОМЗЛЕКТРППРОЕКТ 

ХАРЬКОВ

Копировал
2 /8 9 /-0 / /3

/ПппклПт Д ^
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Сим.Ъ Разрез/-/ См.п.Ъ
гв4о/  ________________L±_____________________ 7 ,

*
A nf-0

-----г- ■ К  с
300 п 300

______с / ----------- /  \  я v ^ :
1 -- V J /  "1 ------- 7------- — :

3000*
ПХ30130=/.*

Обозначение
Длина
канала

L ,m

Длина 
рельса 
Li, и

КоллаткоВ колплит Кол. балок кол.
щитоо
J ± L

П
АП-0 АО П- 4 П-4 6М-/ т -2 вм-2а

5.407- 31.0.ЮОД 15 « 3 2 1 ц г 7 4 3 3 7 S
-04 18 /4.32 1 5 3 8 б 4 4 10 6
- 02 21 /7,32 1 6 4 9 8 5 5 13 7
-03 24 20,32 1 7 5 10 ю 6 6 16 8
- 04 27 23,32 1 8 6 41 12 7 7 19 9
-0 5 30 26,32 4 9 7 12 14 6 8 22 10
-об 33 29.32 1 Ю 8 13 16 9 9 25 11

\  Рельс

13 Размеры для справок-
2. Строительную часть Выполнить по черте-  

жом серии xrp i-19  разработ анной Харьковским 
институтом Прамстройниипроект с учетом дан­
ного черт еж.

5. Цифра задается технологами В зависимости 
от несущей способности лот ка (от б до 25 г с/м г. 
смотри чертеж ХТР1-13-0-02 , лист  I )

4 . Тру6у -электропроводки Ввести В канал 
через замковую шель между лотками по проекту.

5. При отсутствии Возможности применить 
латки из сборного железобетона допускается 
Выполнить канал из монолита-

5.407- 81.0.1 ОВД
Стадия!лист Iлистов

Нач.отд.
Н. контр.

TlQPUH
, ГИЯ
[РУД:. Во.

Тычинин
7Ътинин
курган

Строительное задание 
для гибкого токоподВодс 
В канале J* тележкам

о^ш грузоподъемностью
л/ ^  */ ап МП /0С т09-Збг eo.ioo.ie5m

1
УГППКИ  

ТЯЖПРОМЗАБКТРОПРОЕКТ 
ХЛРЬКОЬ

2/691-01 /9

КопировалsLt-уЗ-г— формат АЗ
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Обозначение
Тип

телехки
Гризо-
пбаъем
пасть,

Разм еры , м м Мосса,
кгА a е> Г R

5.407-81.0. НОД

Т П -1 -5 5

200 100 330 300 300 6,60ТП-1-Ю ю

тп-т-го 20
тп-п-зг 32 340 325 325 6,63

-02

ТП-Я-50 50

250 160 4-Ю 420 420 н.ю
ТП-й-63 63

тп-ш-во 80
тп-щ-юо 100

ТП-ИИ25 125

Нач.отд.
Якоитр
гип

Рук.гр-
Инж.

Тюрин
Тычанин
тычипин
Курган
бреслайец

вШ OtKi

OiKl

5.407- вшпоа
Упор

л, &~ПН-050,OroCTf 990374
Aucm tmbtnc rocm &n-w

C M .
табл. 1-г

Лист {Листов 1
ЫГППКИ 

ТЯЖПРПМЭАЕНТРШРОЕКТ
ХАРЬКОВ

КОпироба/1
2/891-o f 20

Формат АЗ
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Схема выполнена на осноёонии чертежа электрической 

принципиальной схемы ящика управления ЯУ54-Н- 05АЗН 
(инсрормация 08.06.09-76„Комплектные устройства управления 
электроприводами * рис. 57) и заводских чертежей элемент­
ных схем управления электроприводом моторных тележек 
грузоподъемностью 5 ... 52т (П615-Э54, П6П-Э51, пб4-о -э5 i).

Иачотв. Тюрин 7^7^/
Н.штр. ТЫчинин J jj -
т п ТЫчинин т ь

рук.гр. КЯреан Ы е - n th

5.407- 8Ш12РЯ
Дистанционное
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костью 5 ... 32/77. 
Схема электрическая 

принципиальная
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Позииион
ное обоз­
начение Наименование Тип Технические

данные КОЛ-
Приме- 
чание

У механизма [для тележек 5, Ют)
М Двигатель NTKF0iZ-6 -3№В;&2кВт; 6,8А,

ШобЬин.4оЧ°пь 1
Т Двигатель к тормозу — ~380Ь 1

КОМПАС
тормозом

36 Звонок громкого доя т -1 *2205} 1Q 5т \
R Резистор ПЭВ-25 3000.0м£57о \

КВВ,КВН выключатель КУ-70/А ~500В',2цепц 2
У механизма [для тележек го. зет)

м Двигатель HTKF Ш-В -3808; з,5кВт; 9,ЗА,
890о6/нин, 40 °/о П8 1

7 Двигатель к  тормозу — *3 8 0 5 1
Компасоормоаом

38

II

m -i * 220В; 10 Вт 1
R Резистор пэв-25 3000.0м 15% 1

KBBJCBH Выключатель KV-701A *5005; 2 цепи г

квв
н*

КОН-так-
то

Л 0 П Назначение
цепи

/ X X
откл. двигателя при дви­
жении тележхи „Вперёд"

2 X Не используется

21
Позицион­
ное оооз- 
начение Наименование Тип Технические

данные Кол,
Приме­
чание

Ящик управления ЯУ5УН- ОЗАЗН[для тележек 5.» 52т)
АЪ выключатель авто -

матическиО ЙП50-ЗМТ 1нр=10А /
эн Пускатель магнитный ПМЁ- U4 1Н9 * 6,5А 1

КВН
N*

кон­
так­та

А 0 п Назначение
цепи

4 XX Шкл. двигателя при движе­
нии тележки „назад"

2 X Не используется

5.407- 8Ш.120Д
г/ssho/ гг
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Поъицио 
ное обоз 
начение Наименование Тип технические

данные ш
Приме­
чание

У механизма (для т ележек 50, бът)
И Двигатель МТКНЗН-З *3808; 7,3кВт: гол;

680аб/*нм; 4а°/оПВ 1
Т Двигатель к  тормозу — -3806 4 комол, е тормозом

38 Звонок громкого боя МЗ-/ •>,220В; 10Вт У
R Резистор ПЭВ-25 30000м ± 5°/о У

квь.квн Выключатель К9-701А ~500В; 2 цепи 2

У механизма (для тележек 60— f25m)
М Двигатель МТКН312-8 ~380В; {(кВт, 29а ;

6Ю*/мин: 4а°{оП У

т 1 к ! 2 tc — ~эеоь 1 КОМПА. С
тормозом

38 Звонок громкого боя М3-У *  220В; ЮВт 4
R Резистор ПЭВ-25 ЗОООом t5°/o У

КВВ'КВН выключатель ку -w ia *  500В; 2 цепи 2

К В 5
Л£кон­так­
та

Л 0 п
Назначение

цепи

У X X Откл. двигателя при <Щ- 
*ении тележки* Вперед.

2 X Не используется

м
Позицион­
ное обоз­
начение Наименование Тип Технические

данные КОЛ-Приме­
чание

Ящик управления ЯУ54Н-ОЗБЗЕ (для тележек 50,бзт)
АВ Выключатель авто-

матическии АП50-ЗМТ /нр-25А 1
В,к Пускатель магнитный ПМЕ-214 (нэ* (6 А 4

Ящик управления ЯУ5414-ОЗБЗИ(для тележек 80... 125т)
АВ Выключатель авто-

матическии АП50-ЗМТ 1нр =4-0А /
е ,н Пускатель маенитнЬю пме -г м 1нэ = 25 А 4

КВН
н•кон­так­та п 0 п

Назначение
цепи

х X Откл. двигателя при дви- 
иении тележкиназад11.

2 X Не используется
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